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АННОТАЦИЯ
Документ содержит сведения, необходимые для эксплуатации CVS-DCL:
– область применения;
– краткое описание возможностей;
– уровень подготовки пользователя;
– назначения и условия применения;

– описание подготовки к работе;

– описание операций;

– описание аварийных ситуаций.
1. ВВЕДЕНИЕ
Программа CVS-DCL представляет собой библиотеку алгоритмов для взаимодействия с камерами машинного зрения с GigE интерфейсом, обработки поляризационных изображений, диспетчеризации общей памяти, конфигурирования и развертывания вычислительных распределенных систем, и для детекции дефектов поверхности.
1.1. Область применения

Требования настоящего документа применяются при:

    – предварительных комплексных испытаниях;

    – опытной эксплуатации;

    – приемочных испытаниях;

    – промышленной эксплуатации.

1.2. Краткое описание возможностей

ПО CVS-DCL предназначено для построения промышленных аппаратно-программных комплексов, в которых используются специализированные цифровые камеры, производящие поляризационные изображения (поляризационные камеры), в том числе для систем для поиска дефектов поверхности.
1.3. Уровень подготовки пользователя

Пользователь CVS-DCL должен обладать навыками и знаниями: 
– опыт работы с командной строкой в ОС Debian, понимать основные концепции и принципы работы ОС, а также уметь устанавливать и настраивать программное обеспечение;
– опыт настройки и подключения GigE камер;
– понимание принципов обработки и анализа изображений, а также навыки программирования для выполнения анализа и обработки изображений;
– знакомство с понятием поляризации света и методами обработки таких изображений;
– знания о системах управления памятью, умение работать с механизмами синхронизации и защиты памяти в многопоточных и распределенных системах;

– знание основ построения распределенных систем и навыки настройки и развертывания кластерных систем.
2. НАЗНАЧЕНИЕ И Условия применения

ПО CVS-DCL предназначено для автоматизации взаимодействия с камерами машинного зрения с GigE интерфейсом, обработки поляризационных изображений, автоматической диспетчеризации общей памяти, конфигурирования и развертывания вычислительных распределенных систем, и для автоматической детекции дефектов поверхности.
Работа с ПО CVS-DCL доступны всем пользователям.
3. ПОДГОТОВКА К РАБОТЕ
3.1. Состав и содержание дистрибутивного носителя данных
– Исходные коды на языке C++. Основные модули ПО, библиотеки, примеры использования, скрипты для сборки, настройки компилятора и среды разработки.

– Исполняемые файлы. Готовые к использованию бинарные файлы для разных платформ и архитектур.

– Пакеты для установки. 
– Скрипты для автоматизации развертывания и настройки. Файлы для автоматической установки, настройки и обновления ПО.

– База данных и скрипты для миграции данных. Файлы для переноса данных между разными версиями ПО и управления данными.

Дистрибутив содержит информацию о системных требованиях, контактную информацию разработчиков и ссылки на актуальные версии документации и исходного кода.
3.2. Порядок загрузки данных и программы

Инструкция по скачиванию и использованию: 

1.
Перейдите на страницу https://comvisionsys.com/product/cvs-dcl/app/, скачайте файл cvsdcl-2.0.1-amd64.deb, предназначенный для установки в ОС Debian 12 (bookworm). 

2.
Используя штатные средства ОС установите пакет в систему, например, командой: 

sudo dpkg -i cvsdcl-2.0.1-amd64.deb

ПО CVS-DCL загружается в следующем порядке:
– Загрузка операционной системы и инициализация ядра.

– Инициализация системных сервисов и драйверов.

– Загрузка и инициализация модулей камеры.

– Конфигурирование вычислительных систем.

– Диспетчеризация и управление общей памятью.

– Выполнение пользовательских задач и отображение результатов.
3.3. Порядок проверки работоспособности

–    Проверить, что операционная система и ядро успешно загрузились.
– Убедиться, что системные сервисы и драйверы инициализировались корректно.
– Протестировать подключение GigE камеры и убедиться, что она передает данные.

    – Выполнить обработку и анализ тестовых изображений и проверить правильность результатов.

    – Протестировать детекцию дефектов на тестовой поверхности и убедиться в корректности результатов.

    – Проверить конфигурацию вычислительных систем и убедиться, что все компоненты работают корректно.

    – Протестировать диспетчеризацию общей памяти и убедиться в отсутствии ошибок доступа и гонки данных.

    – Выполнить пользовательские задачи и проверить результаты на соответствие ожидаемым.
4. ОПИСАНИЕ ОПЕРАЦИЙ
4.1. Выполняемые функции и задачи
Библиотека CVS-DCL содержит:

· Алгоритмы взаимодействия с камерами машинного зрения с GigE интерфейсом

· Алгоритмы обработки поляризационных изображений

· Алгоритмы диспетчеризации общей памяти

· Алгоритмы конфигурирования и развертывания вычислительных распределенных систем
· Алгоритмы для детекции дефектов поверхности
4.2. Описание операций технологического процесса обработки данных, необходимых для выполнения задач
· Компьютер пользователя подключен к локальной сети, в которой доступна видеокамера или видеокамера подключена напрямую к компьютеру.

· CVS-DCL функционирует в штатном режиме.
5. аварийные ситуации

В случае возникновения ошибок при работе CVS-DCL необходимо обращаться за технической поддержкой: отправить письмо по адресу: contact@compvisionsys.com. 

